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ANLEITUNG ZUR PROGRAMMIERUNG
A DESSENSO-ROHRMOTORS

SENSO - TECHNISCHE BEDINGUNGEN VON INSTALLIERUNG DER ROHRMOTOREN

Richtiges funktionieren des Senso-Rohrmotors hangt von dem richtigen Herstellung und Aufbau des Rolladens ab. Der Panzer sollte
sich ohne Hindernisse in seiner ganzen Hohe auf Fiihrungsschienen gewandt bewegen.
Man sollte folgende Punkte beriicksichtigen:

«  vertikale Montage der Fiihrungsschienen;
«  gewandt arbeitende Lagerwelle (der Wickelwelle);
«  Beugung der Wickelwelle kann aus der Uberschreitung der Breite oder des Gewichts des Panzers entstehen;

o hohe Qualitdt des Panzers, vor allem hohe Qualitdt der Arbeit der Profilen - der Panzer sollte nicht mit dem Kasten oder anderen
Elementen (Styropor) z.B. mit der thermischen Isolation in Behriirung kommen;

¢ Anwendung der Aufhangfeder von hoher Qualitdt, die den Rolladen wahrend der Nutzung nicht deformieren werden;

Anwendung der Rohrmotoren aus der MM35 Serie verlangt Erfiillung zusatzlichen MaRgaben. Es folgt daraus, dass es bei der Anwen-
dung der Achtkantwellen 40 mm - zwischen der Wickelwelle und Gehduse des Rohrmotors eine kleine Liicke gibt. Deswegen sollte
man folgende Mafnahmen befolgen:

o der Naht (die Verdickung, die Verbindung) des Rohres darf nicht mit der Gahduse des Rohrmators in Behriirung kommen;
o wir empehlen Anwendung der Rohren mit dem AufRennaht;

»  Platzierung des Rohrmotors in der Achtkantwelle sollte die Montage der Aufhangfeder im Raum zwischen Rohr und Gehause
ermadglichen;

o besonders sicher ist der Aufhangfeder mit dem niedrigen Haken;

Der Panzer, der fehlerhaft montiert wurde und keine Tendenz zeigt, um selbst herunterzufahren kann zu Stérungen der Hindernisser-
kennung Funktion fiihren. Man sollte beachten, ob:

o der Panzer ideal oval ist. Die Arbeit des Rohrmotors ist optimal, wenn der Panzer sich direkt iber der Eingdnge der Fiihrungs-
chienen befindet. Um diese ungiinstige Erscheinung zu nivellieren, kann man spezielle Ringe, die das Durchmesser vergroern,
anwenden oder die Leiste des Panzers belasten.

Der Senso-Rohrmotor ermdglicht die Einstellung der Endpunkten in dem Automatikmodus - erforderlich dafiir ist die Anwendung der
Stopper. Man sollte beachten, dass:

* am giinstigsten ist die Innenstopper, die in der unteren Leiste eingebaut sind, anzuwenden

«  im Falle,wenn die AuBenstopper, die in der unteren Leiste angewendet sind, sollten sie auf der rechten Seite des Panzers platziert
werden. Die Bohrung sollte sich 100 mm von der Kante des Panzers befinden
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PROGRAMMIERUNG DER NACHSTEN HANDSENDER (KANAL)

Weisen durchfiihren:

a) Halten Sie bitte die Programmierung-Taste, die in dem Korpus des Rohrmotors eingebaut ist, 5 Sekunden lang gedriickt;
b) Schalten Sie bitte die Versorgung des Rohrmotors zweimal aus und ein;

c) Filhren Sie biite einen Reset durch - Zuriicksetzung von Werkseinstellungen;

Der Senso-Rohrmotor wird eine vorsichtige Bewegung nach oben und dann nach unten ausfiihren.

Die Diode in der Programmierung-Taste beginnt griin zu leuchten.

Halten Sie bitte die STOP und AUF Tasten auf dem Handsender 5 Sekunden lang gedriickt. Der Senso Rohrmotor wird den

Handsender als Master registrieren. Er wird eine vorsichtige Bewegung nach unten und dann nach oben ausfiihren, die griine
Diode in der Programmierung-Taste wird ausgehen und der Rohrmotor wird in den Arbeitsmodus eintreten.

HINWEIS !!!

Wenn Sie den Programmierungsablauf abbrechen méchten und zu dem Arbeitsmodus zuriickkehren mochten, driicken Sie zweimal im
Abstand von maximal 1 Minute die Programmierung-Taste auf dem Senso Rohrmotor.

Uberpriifen Sie die Drehrichtung des Senso-Rohrmotors. Anderung der Drehrichtung: halten Sie gleichzeitig die Tasten

AUF und AB auf dem Handsender gedriickt (im HTC Handsender: AUF und SET). Die Drehrichtung kdnnen Sie nur vor

der Einstellung der Endpunkten andern.

Der Senso-Rohrmotor arbeitet in dem Service-Modus bis zu der Einstellung der Endpunkten. Hebung und Absenkung des Panzers
nur mit den AUF und AB Tasten auf dem Handsender.

LOSCHEN DER HANDSENDER AUS DEM SENSO-SPEICHER

Halten Sie die STOP und AUF Tasten auf dem Master-Handsender 5 Sekunden lang gedriickt - der Senso-Rohrmotor wird
in den Programmierungsmodus eintreten, er wird eine vorsichtige Bewegung des Panzers nach unten und nach oben
ausfihren - die griine Diode in der Programmierung-Taste beginnt zu leuchten.

Halten Sie bitte die STOP und AUF Tasten auf dem zweiten Handsender/Kanal 5 Sekunden lang gedriickt. Der Senso-Rohrmotor
wird den ndchsten Handsender registrieren und wird eine vorsichtige Bewegung des Panzers nach unten und dann nach oben

ausfiihren.

Programmierung des ndchsten Handsenders - Durchfiihrung der Prozedur aus dem zweiten Punkt;.

Zuriickkehrung zu dem Arbeitsmodus - halten Sie die STOP und AUF Tasten auf dem Master-Handsender 5 Sekunden lang
gedriickt - der Rohrmotor wird eine Bewegung nach unten und dann nach oben ausfiihren.

EINSTELLUNG DER ENDPUNKTEN

Loschen des Master-Handsenders kann man auf zwei Weisen durchfiihren:

a) nochmal den ganzen Programmierungsprozess des Master-Handsenders durchfiihren - der alte Master-Handsender wird mit
einem neuen ersetzt und alle anderen, friiher programmierte Handsender/Kandle werden geloscht.

b) einen Reset des Senso-Rohrmotors durchfiihren (Wiederherstellung der Werkseinstellungen);

Loschen der anderen Handsender ( keine Master):
a) Wiederholung des Programmierungsprozesses der einzelnen Handsender verursacht das Loschen von diesem Handsender/

Kanal;

b) Wiederdurchfiihrung der Programmierung des Master-Handsenders - der alte Master-Handsender wird mit einem neuen ersetzt,
alle anderen, friiher programmierte Handsender/Kanadle werden geldscht.
¢) Durchfiihrung des Reset des Senso-Rohrmotors (Wiederherstellung der Werkseinstellungen);

=

WAHL DES EINSTELLUNGSMODUS DER ENDPUNKTEN

WICHTIG!!!
Die Wahl des Einstellungsmodus der Endpunkten determiniert die Arbeitart des Senso-Rohrmotors:

DER AUTOMATIKMODVUS - der Senso-Rohrmotor arbeitet mit der Hindernisserkennung Funktion (fabrikmdgig eingestellt).
DER HANDMODUS - der Senso-Rohrmotor arbeitet ohne der Hindernisserkennung Funktion.

Stellen Sie bitte den Panzer im Abstand von 20 cm von dem oberen und unteren Kante ein.

Gelangen Sie bitte in den Einstellunsgmodus der Endpunkten - zwei Mdglichkeiten:

a) Moglichkeit 1 - halten Sie bitte die Programmierung-Taste, die in dem Rohrmotor- Korpus eingebaut ist, 10 Sekunden lang
gedriickt. Der Senso-Rohrmotor wird eine Sequenz von Bewegungen nach unten und dann nach oben ausfiihren und nominale
Umdrehungsgeschwindigkeit des Rohrmotors tiberpriifen. Die griine Diode in der Programmierung-Taste beginnt zu blinken
der Automatikmodus von Einstellung der Endpunkten ist aktiv

b) Maglichkeit 2 - halten Sie bitte die STOP und AUF Tasten auf dem Master-Handsender gleichzeitig gedriickt.

Der Senso-Rohrmotor wird den Eintritt in den Programmierungsmodus mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten
und nach oben bestatigen. Zundchst halten Sie bitte die AB Taste auf dem Master-Handsender 10 Sekunden lang gedriickt.
Der Senso-Rohrmotor wird eine Sequenz von Bewegungen nach unten und dann nach oben ausfiihren und wird die nominale
Umdrehungsgeschwindigkeit des Rohrmotors {iberpriifen. Die griine Diode in der Programmierung-Taste beginnt zu blinken

- der Automatikmodus von Einstellung der Endpunkten ist aktiv.

Im Notfall kann man den Automatikmodus auf den Handmodus umstellen - halten Sie bitte die Programmierung-Taste,
die in dem Rohrmotor-Korpus eingebaut ist, 2 Sekunden lang gedriickt.
Die blinkende Diode sollte die Farbe von griin zu rot wechseln.
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Bringen Sie den Senso-Rohrmotor in den Programmierung-Modus des Master-Handsenders- Sie kdnnen den Prozess auf drei
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EINSTELLUNG DER ENDPUNKTEN c.d.

DER AUTOMATIKMODUS

WICHTIG 11!
Wir empfehlen Ihnen Anwendung der Stopper in der unteren Leiste des Panzers. Mangel an Stopper kann zum Einzug des ganzen Panzers
in den Rolladenkasten fiihren (z.8.im Winter, wenn der vereiste Panzer die Vergrofierung des Wickeldurchmessers verursacht).

Uberpriifen Sie, ob die Diode in der Programmierung-Taste mit dem griinem Licht blinkt (Automatikmodus) - wenn nicht, dann stellen
Sie bitte den richtigen Modus ein.

Spannen Sie bitte den Rolladenpanzer an, indem Sie die Endleiste nach oben ziehen.

Halten Sie bitte die AB Taste auf dem Master-Handsender 5 Sekunden lang gedriickt - nachdem der Rolladen die untere
Position erreicht hat, stoppt er.

a) DIE GROBEINSTELLUNG - Korrektur der Offnung und Verschluss des Panzers - driicken Sie bitte die AB/AUF Taste

auf dem Master-Handsender - der Senso-Rohrmotor wird die Arbeit sprunghaft machen;

b) DIE GENAUE EINSTELLUNG - genaue Regulierung der Endpunkten des Panzers - driicken Sie bitte einmal die STOP Taste
auf dem Master-Handsender - der Senso-Rohrmotor wird die Mikrobewegungen ausfiihren;

ACHTUNG!!!
Einmaliger Wieder-Druck auf die STOP Taste auf dem Master-Handsender wird den Riickkehr zur Grobeinstellungen verursachen.

4. Driicken Sie bitte zweimal im Abstand von 1 Sekunde die STOP Taste auf dem Master-Handsender - der Senso-Rohrmotor wird
die Einstellung des untenen Endpunktes mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten und dann nach oben bestatigen.

5. Halten Sie bitte 5 Sekunden lang die AUF Taste auf dem Master-Handsender gedriickt - der Rolladen beginnt hochzufahren:
- Wenn die Stopper in der unteren Endleiste des Panzers eingebaut sind - der Senso-Rohrmotor wird den Panzer aufwickeln bis
die Stopper um die untere Kante des Rolladenkastens blockiert werden. Dann der Senso-Rohrmotor wird den Panzer entspannen,
indem er eine vorsichtige Bewegung nach unten ausfiihrt;
- Wenn es keine Stopper gibt, stoppen Sie den Panzer mit der STOP Taste auf dem Master-Handsender - vor dem Erreichen des
oberen Endpunktes;
Um den oberen Endpunkt zu korrigieren, setzen Sie bitte die Grobeinstellung oder die genaue Einstellung.

6. Driicken Sie bitte zweimal - im Abstand von maximal 1 Sekunde - die STOP Taste auf dem Master-Handsender -
der Senso-Rohrmotor wird die Speicherung des oberen Endpunktes mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten
und dann nach oben bestatigen, die blinkende Diode wird ausgehen und der Senso-Rohrmotor wird in den Modus mit der
Hindernisserkennung eintreten.

ACHTUNG!!!

In manchen Fdllen: grofie Hohe des Rolladens bei dem kleinen Rohr-Durchmesser (s 40) oder iiberhdhte Grafie des Rolladenkastens im Verhdltnis
zu Abmessungen des Rolladenpanzers, es kann zu einer Situation kommen, wo der Rolladen nicht bis den friiher eingestellten unteren Endpunkt he-
runterfahren wird. Der Senso-Rohrmotor wird das Hinderniss erkennen, wenn der Panzer sich auf den Boden lehnt (bei nicht ganz geschlossenem
Rolladenpanzer). In solcher Situation sollte man selbst manuell das Desaktivierungspunkt der Hindernisserkennung-Funktion einstellen:

- Driicken Sie bitte die Ab-Taste auf dem Master Handsender - der Rolladen beginnt herunterzufahren. Der Panzer wird sich auf den Boden lehnen, der
Rohrmotor wird den Panzer um ein Teil der Umdrehung hochziehen und wird versuchen ihn nochmal herunterzulassen. Stoppen Sie den Rolladen mit
der STOP-Taste, wenn der Panzer bis zum Boden reicht.

- halten Sie bitte die STOP und AUF Taste auf dem Master Handsender 5 Sekunden lang gedriickt - der Rohrmotor wird in den Programmierungsmodus
eintreten, er wird eine vorsichtige Bewegung des Panzers nach unten und nach oben ausfiihren

- halten Sie Sie bitte die AUF Taste auf dem Master Handsender 10 Sekunden lang gedriickt - der Rohrmotor wird den Desaktivierungspunkt der
Hindernisserkennung-Funktion speichern und wird eine Bewegung nach unten und dann nach oben ausfiihren.

DIE SELBSTLERNEN OPTION (NUR MIT DEN STOPPER IN DER UNTEREN LEISTE)

Wenn Sie innerhalb von 15 Sekunden nach dem Stopp des Rolladens in der unteren Position (siehe Automatikmodus - pkt. 2 ) keine
Tatigkeiten aus den Punkten Automatikmodus 2a, Automatikmodus 2b und Automatikmodus pkt. 3 ausfiihren, der Rolladen wird das
untere Endpunkt automatisch bestatigen und dann hochfahren. Nach der Aufwicklung des Panzers, bis er auf einen Widerstand von den
Stopper trifft und nach der Entspannung des Panzers, der Senso-Rohrmotor wird 15 Sekunden lang abwarten und aktuelle Lage des
Panzers als das obere Endpunkt behalten. Zundchst wird er in den Modus mit der Hinderniserkennung eintreten.

HANDMODUS

1. Uberpriifen Sie, ob die Diode in der Programmierung-Taste mit dem roten Licht blinkt (Handmodus) - wenn nicht, dann stellen Sie
bitte den richtigen Modus ein.

2. Spannen Sie bitte den Rolladen durch das Ziehen der Endleiste nach unten an.

3. Halten Sie bitte die AB-Taste auf dem Master-Handesender gedriickt - der Rolladen wird anfangen herunterzufahren.Wenn der
Rolladen den unteren Endpunkt erreichen wird, lassen Sie die AB Taste auf dem Master-Handsender los - der Rolladen stoppt. Um
die untene Position des Panzers zu korrigieren, setzen Sie bitte die Grobeinstellungen oder die genaue Einstellungen.

4. Driicken Sie bitte zweimal im Abstand von maximal 1 Minute die STOP Taste auf dem Master-Handsender - der Senso-Rohrmotor
wird die Speicherung des unteren Endpunktes mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten und dann nach oben bestitigen.

5. Halten Sie bitte die AUF Taste auf dem Master-Handsender - der Rolladen wird anfangen hochzufahren.

6. Wenn der Rolladen sich bis dem oberen Endpunkt aufwickeln wird, lassen Sie bitte die AUF-Taste auf dem Master-Handsender los - der
Rolladen stoppt. Um die obere Position des Panzers zu korrigieren, setzen Sie bitte die Grobeinstellungen oder die genaue Einstellungen.

7. Driicken Sie bitte im Abstand von maximal 1 Sekunde die STOP Taste auf dem Master-Handsender - der Senso-Rohrmotor wird
die Speicherung des oberen Endpunktes mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten und dann nach oben bestatigen,
die blinkende Diode wird ausgehen und der Rohrmotor wird in den Arbeitsmodus ohne Hindernisserkennung eintreten.

ACHTUNG 1!

Ausschaltung des Einstellungsmodus der Endpunkten kann auf drei Weisen durchgefiihrt werden:

a) Durchfiihrung der ganzen Prozedur der Endpunktseinstellung - Automatikmodus/ Handmodus (die beiden Endpunkte werden bestdtigt);

b) Beenden der Selbstlernen Funktion (die beiden Endpunkte werden besttigt);

b) Zweimaliges Driicken der Programmierung-Taste - im Abstand von maximal 1 Sekunde (neue Endpunkte werden nicht behalten); der Senso-Rohrmo-
tor wird den Ausgang aus dem Einstellungsmodus der Endpunkten und den Riickkehr in den Arbeitsmodus mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers
nach unten und dann nach oben bestiitigen - die blinkende Diode in der Programmierung-Taste wird ausgehen.
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RESET DES SENSO-ROHRMOTORS - ZURUCKSETZUNG VON WERKSEINSTELLUNGEN

1. Bringen Sie bitte den Senso-Rohrmotor in den Programmierungsmodus des Master-Handsenders - der Prozess kann auf zwei
Weisen durchgefiihrt werden:

a) Halten Sie bitte die Programmierung-Taste, die in dem Motor-Korpus eingebaut ist,5 Sekunden lang gedriickt - wenn die griine

Diode leuchtet, lassen Sie die Taste los;
b) Schalten Sie den Senso-Rohrmotor zweimal aus und ein;
In beiden Fallen der Senso-Rohrmotor wird den Eintritt in den Programmierungsmodus des Master-Handsenders mit der vorsich
tigen Bewegung des Panzers nach unten und dann nach oben bestatigen - die griine Diode wird anfangen mit dem permanenten
Licht zu leuchten.
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2. Halten Sie bitte die Programmierung-Taste, die in dem Korpus des Senso-Rohrmotors eingebaut ist, 5 Sekunden lang
/ gedriickt, bis der Senso-Rohrmotor zwei Sequenzen von Bewegungen nach oben und dann nach unten ausfiihrt. Das heifit, dass
der Senso-Rohrmotor auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt wurde und auf die Programmierung des Handmasters vorbereitet
ist - die griine Diode leuchtet mit dem permanenten Licht.

J ACHTUNG !!!

Zuriicksetzung des Senso-Rohrmotors auf die Werkseinstellungen [dscht alle eingelernten Handsender und Endpunkten aus dem Speicher des
Rohrmotors.

HINDERNISSERKENNUNG FUNKTION

+AB“VARIANTE - der Benutzer lésst den Panzer durch das Driicken der AB Taste auf dem Handsender herunter. Der Panzer trifft auf ein
Hinderniss. Dann der Senso-Rohrmotor stoppt und zieht den Panzer um ein Teil der Umdrehung hoch. Er wird versuchen die Absenkung
des Panzers weiterzufiihren und wenn er in dem selben Platz schon wieder auf ein Hinderniss trifft, wird er den Panzer minimal
hochziehen und stoppen.

AUF VARIANTE - der Benutzer zieht den Panzer durch das Driicken der AUF Taste auf dem Master-Handsender hoch. Wenn der Panzer
auf ein Hinderniss trifft, wird er blockiert (z.B. durch vereiste Endleiste) - in diesem Moment der Senso-Rohrmotor stoppt und fahrt den
Panzer minimal herunter - so wie bei der Entspannung bei der automatischen Einstellung des oberen Endpunktes.

FUNKTION DER AUS- UND EINSCHALTUNG DER HINDERNISSERKENNUNG

dus eingestellt wiirde)

\ Es gibt eine Maglichkeit um die Hindernisserkennung-Funktion auszuschalten (der Rohrmotor wird arbeiten, als ob er auf den Handmo-
1.

Halten Sie bitte gleichzeitig 5 Sekunden lang die STOP und AUF Tasten auf dem Master-Handsender gedriickt. Der Senso
-Rohrmotor wird den Eintritt in den Programmierung-Modus mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten und dann
nach oben bestdtigen.

Halten Sie bitte 10 Sekunden lang die STOP Taste auf dem Master-Handsender gedriickt. Der Senso-Rohrmotor wird die Ein-/
Ausschaltung der Hindernisserkennung mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten und dann nach oben bestatigen
und wird den Programmierung-Modus verlassen.

KOMFORT FUNKTION
PROGRAMMIERUNG DER KOMFORT POSITION”

1. Stellen Sie bitte den Rolladen in der Position ein, die Sie als Komfort Position behalten méchten.

™~ 2. Indem Arbeitsmodus des Senso-Rohrmators halten Sie bitte 15 Sekunden lang die STOP Taste auf dem Master-Handsender
gedriickt. Der Senso-Rohrmotor wird die Speicherung der Komfort Position mit der vorsichtigen Bewegung des Panzers nach unten
und dann nach oben bestatigen

AKTIVIERUNG DER KOMFORT POSITION

— Bei dem nicht arbeitenden Senso-Rohrmotor halten Sie bitte 3 Sekunden lang die STOP Taste auf dem Master-Handsender gedriickt.
Der Rolladen wird sich auf die friiher programmierte Komfort Position einstellen.

L1
N
PEl—-—-—-—-—- -1
]
BRAUN — L (PHASE) Q l @
- PE} — - —-
BLAU - N (NULL) o )
ORANGE — AUF-SCHALTER - =
VIOLETT - AB - SCHALTER N ;%_ T
GELB-GRUN - PE (ERDUNG) A () o4 v || orANGE - AUF-sCHALTER
t D] $ VIOLETT — AB — SCHALTER
ROHRMOTOR ANSCHLUSSDOSE SCHALTER

¢ mobilus




